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UVOD A CIEL PRACE

V naSej diplomovej praci sa zameriavame na hodnotenie pristupnosti verejnych

priestorov pre vybrané skupiny obyvatelov,

konkrétne osoby s obmedzenou

schopnostou pohybu a orientdcie (OOSPO), kde spadaja seniori, osoby so zdravotnym
znevyhodnenim a rodi¢ia s detmi. Cielom je identifikovat fyzické bariéry, ktoré
obmedzuji plynuly a bezpecny pohyb chodcov, posidit kvalitu pesej infraStruktary a
plynulost ulic na tzemi MC Devinska Nova Ves.

METODA PRACE

Nas vyskum zahffial terénne mapovanie chodnikov, nd@roZi, vstupov do budov a
zastavok MHD v silade s aktudlnou legislativou a normami bezbariérovosti (STN EN
17210, vyhl. 532/2002 Z. z.) pomocou aplikacie Epicollect 5, ktord umoznila
systematicky zber Gdajov priamo v teréne. Zo zozbieranych dat boli nésledne
exportované CSV subory, ktoré sme spracovali, vizualizovali a vyhodnotili v

mapovych podkladoch.

Pre

zvyraznenie

najvicSej koncentrdcie bodov na

sledovanom Gzemi sme pouzili hotspot analyzu - kernel density estemination.

Dalsi mapovy vystup sliZi na ohodnotenie konkrétnych bariér, ktoré boli hodnotené
podla nami vytvorenej tabulky bariér. Tieto bariéry sme ndsledne prepocitali a dali
do nasho grafu kde je Skdla farebnych bodov, ktorej prislicha dané farba podla toho
akému stupnu priechodnosti zodpovedd. 1 znamend Uplne priechodnd, 11 Gplne
nepriechodnd. TaktieZ sme urcovali plynulost ulic, kde sme podla ur¢itého Gseku ulic,
ktoré koncia krizovatkou priradili farebné Skdlovanie, kde opdt najsvetlejSia farba
zodpovedd obojstrannému savislému chodniku az po najtmavsiu, ktoré neobsahuje
Ziaden chodnik. Sacastou naSej prdce je aj dotaznik, ktory skima percepciu
vybranych skupin obyvatelstva na Gzemi DNV na tato problematiku.

KERNEL DENSITY ESTEMINATION
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PESIA DOSTUPNOST A

PLYNULOST V MC
DEVINSKA NOVA VES

ZAVER PRACE

Vysledky poukazuja na viaceré nedostatky — nevhodné sklony a povrchy, chybajice vodiace
linie pre nevidiacich i neprispdsobené ndjazdy. Prédca ponika zhodnotenie problémovych
z6n a jednotlivych Gsekov v MC DNV a ndvrhy na zlep3enie mestského prostredia tak, aby
bolo inkluzivne, bezpecné a pristupné pre vSetky skupiny obyvatelstva.

UZEME MC DNV V RAMCI BRATISLAVY

Mestska cast Devinska Nova Ves je jednou zo 17 mestskych €asti a nachddza sa na SZ okraji
Bratislavy. Rozloha Uzemia je 24,22 km2 a k 31.12.2024 bolo zaznamenanych 17 077
obyvatelov. Uzemie ma nadmorski vy3ku, ktord sa pohybuje v intervale 140-160 m. n. m. a
dviha sa od nivy rieky Moravy smerom k lIstrijskej ulici Velky vyznam na Gzemi Devinskej
Novej Vsi mé morfotektonickd mriezka, na ktora sa viaze priebeh dolin, Gvalin, zostrmenych
svahov a sediel a jej smery zodpovedaja geologicky preukdzanym zlomom v Gzemi (Minar
2003).Na uzemi sa nachddzaja viaceré mierne kopce, najmd na vychodnej a juznej strane

Gzemia. Prakticky celé Gzemie sa nachddza na svahu rieky Moravy a povrch je deformovany

vo viacerych
Castiach.

Hustota

Seniori, hendi- ’
- .. . ) ~  TABULKA
ekazka e Vozickari Prekazka Slabozraki
alebo s opornou ko¢ikmi .
Sckow)
P — chodii e kil BARIER
chodnik bez prekazok**, vhodny pre vietkych A A A -RoCIK bez prekd: A
vhodny pre vietkych
kon¢iaci chodnik,
1 chodnik s malym vymoFom — A A B krizovatka s hmatatelnymi A
povrchmi
chodnik so stlpom (znackou, lampou), ak stlp prilis kongiaci chodnik,
zasahuje do chodnika podla parametrov pre A B @© krizovatka bez
vozitkarov hmatatel'nych povrchov
chodnik so stlpom (zanckou, lampou), ak prilis
zasahuje do chodnika podfa parametrov  pre B @
vozikarov a este aj s vymol'mi
1-2 schody, smerom z kopea
1-2 schody smerom do kopea
3-4 schody, stredny svah kopca

5 a viac schodov so Sikmou plochou pre koéiky,
strmy svah

360

ZASTAVKA BEZ HMATATELNEHODLHE SCHODISKO DO KOPCA ,KRIZOVATKA S HMATATELNY
POVRCHU PRE SLABOZRAKICH HODNOTA ¢€.10

Meno: V. Sithova
Rocnik: 2mZ-RG
Akademicky rok: 2025/2026

POVRHCOM
SLABOZRAKICH

SVif\c schodov bez §ik11}.ei lqch pre koéi’ y : . 0 075 15 3Km
dihy rad schodov bez Sikmej plochy, krétky strmy .
svah .
velmi dlhy rad schodov bez Sikmej plochy, velmi .
strmy svah .
* v pripade, 7¢ je problémov v danom bode viac, hodnotenie sa o jeden (alebo viac, podfa pogtu problémov) zhorsuje ) B .
** chodnik spifiajici kritérid pre OOSPO: chodnik s minimélnou Sirkou 1500 mm, s pozdiznym sklonom najviac 1:12 a prie¢nym sklonom najviac 1:50, rampa .
(3ikma plocha) so Sirkou minimalne 1300 mm a dlzkou 3000 mm s pozdlznym sklonom najviac 1:12.dlhsia nez 9000 mm musi byt prerusena podestou v Sirke Y
min. 1500 mm | d MAPA Y
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